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Ementa: Álgebra Matricial: definição de Matrizes; tipos de Matrizes; operações com 
Matrizes; Determinantes de Matrizes e suas propriedades; Matriz inversa. 
Sistema de Equações Lineares: Regra de Cramer; independência linear, 
autovalores e autovetores, aplicações em Economia. Otimização estática: 
formas quadráticas, otimização não condicionada, otimização condicionada, 
condições de primeira ordem, condições de segunda ordem, estática 
comparativa, convexidade. Teorema de Kuhn-Tucker. Otimização dinâmica: A 
Natureza da Otimização Dinâmica: características da otimização dinâmica, 
objetivos funcional, abordagens alternativas em otimização dinâmica, 
introdução ao cálculo de variação, controle ótimo e programação dinâmica. 

Objetivos Específicos: Propiciar aos alunos as ferramentas matemáticas necessárias 
para a análise e solução de problemas econômicos. Para tanto, 
serão apresentados conceitos matemáticos e suas aplicações em 
temas econômicos objeto de tratamento teórico e quantitativo.  

 

Conteúdo Programático: 1. Modelos Lineares e Álgebra Matricial:  
1.1. Sistemas de equações lineares: Sistemas Lineares, Eliminação 
Gaussiana e de Gauss-Jordan, Operações Elementares Sobre 
Linhas, Sistemas com Muitas Soluções ou Nenhuma, Posto, 
Teorema da Função Implícita Linear; 1.2. Álgebra Matricial: 
Matrizes e operações com matrizes, Leis da Álgebra de Matrizes, 
Tipos Especiais de Matrizes, Matrizes Elementares, Álgebra de 
Matrizes Quadradas, Matrizes de Insumo-Produto; 1.3. 
Determinantes: Definição, Propriedades, Usos e Regra de Cramer;  
1.4. Espaços Euclidianos e Independência Linear: Pontos, Vetores, 
Álgebra de Vetores, Comprimento e Produto Interno; Definição de 
Independência Linear; 1.5. Autovetores e Autovalores: Definições 
e Exemplos. 
 
2. Otimização Estática:  
2.1. Cálculo a Várias Variáveis: Definição, Interpretação 
Econômica, Interpretação Geométrica, Derivada Total, Regra da 
Cadeia, Derivadas Direcionais e Gradientes, Funções Explícitas de 
Rn em Rm, Derivadas de Ordens Superiores; 2.2. Formas 
Quadráticas e Matrizes Definidas: Formas Quadráticas, Formas 
Quadráticas Definidas, Restrições Lineares e Matrizes Orladas; 2.3. 
Otimização Não-Condicionada: Definições, Condições de Primeira 
Ordem, Condições de Segunda Ordem, Máximos e Mínimos 
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Globais, Aplicações à Economia; 2.4. Otimização com Restrições: 
Condições de Primeira Ordem, Condições de Segunda Ordem, 
Aplicações à Economia; 
 
3. Otimização Dinâmica:  
3.1. Introdução ao cálculo de variações; 3.2. A Natureza do 
Controle Ótimo; 3.3. Condições Terminais Alternativas; 3.4. 
Problemas Autônomos; 3.5. Aplicações Econômicas; 3.6. Horizonte 
de Tempo Infinito. 

Metodologia: Aulas expositivas. 

Critérios/Processo de Avaliação da 
Aprendizagem: 

Duas provas parciais, 𝑃1  e 𝑃2 , relativas às 
partes 1 e 2 do programa, 
respectivamente. Para cada prova será 
atribuída nota de zero a dez. 
A média parcial (𝑀𝑃) será calculada da 
seguinte forma: 

𝑀𝑃 =
1

2
(𝑃1 + 𝑃2) 

Os alunos que obtiverem média parcial 
(𝑀𝑃) igual ou superior a 7 (sete) serão 
aprovados e estarão dispensados da prova 
final (𝑃𝐹). Os demais alunos obterão 
aprovação na disciplina uma vez que 
alcancem média final (𝑀𝐹) igual ou 
superior a 5 (cinco), onde:  

𝑀𝐹 =
1

2
(𝑀𝑃 + 𝑃𝐹) 

Abono de faltas e provas substitutivas 
serão concedidos somente nos casos 
estipulados pela Instrução Normativa nº 
02/2016 da Prograd. Não haverá prova 
substitutiva antes da prova final. Os 
alunos que perderem uma das provas 
parciais poderão fazer a prova final como 
substitutiva. 
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